MotoEasy

YASKAWA

Joustava kayttolittyma
Yaskawa-robottijarjestelmiin

MotoEasy on helppokayttdinen kayttolittyma ja raataldity
soluohjain Yaskawan toimittamille robottijarjestelmille. Helppo
kayttolittyma helpottaa robotin kayttéa ja nain jarjestelmasta
saadaan enemman tehoa irti. Myds kaytdn oppiminen helpottuu
kayttgjien vaihtuessa. Nopeampi kayttd ja ohjelmointi parantavat
robotin kayttdastetta. MotoEasyn ansiosta tavallisella Windows
PC:llia voidaan Ethernet-yhteyden kautta muun muassa ohjata
robottia tai littya asiakasyrityksen toiminnanohjausjarjestelmaan.

MotoEasy on taysin raataloitavissa. Taman ansiosta ohjelmalla
pystytédan vastaamaan moniin erilaisiin asiakkaan tarpeisiin.
Yleisimpia MotoEasy-kayttdliittyman kayttdtarkoituksia on
parametrinen robotin ohjelmointi, tydjonojen luominen, seka
monipuolinen jarjestelman ohjaus ja valvonta. Parametrisella
ohjelmoinnilla pystytddn samankaltaisia tai muotoisia tuotteita
ohjelmoimaan nopeasti mittoja tai muita arvoja antamalla.
Poiminta- ja lavauskuviot voidaan sy6ttaa parametriseen

ohjelmaan. Tydjonoja hyddyntamalla robotti saadaan
tybskentelemaan yhtéjaksoisesti pidempia aikoja, esimerkiksi yon
yli. Ohjelmat voidaan tallentaa myéhempaé kayttéa varten PC:n
muistiin. Isommissa jarjestelmissé valvonta ja ohjaustydkaluilla
pystytdadn nopeuttamaan hairididen poistoon kuluvaa aikaa,

kun PC:n naytdltéd ndhdaan heti, missé kohti jarjestelmaa hairié
sijaitsee.

Monipuolisten tietokantayhteyksien ansiosta MotoEasylla voidaan
liitty& moniin erilaisiin toiminnanohjausjarjestelmiin ja muihin "back-
office” tydkaluihin. Robotin soluohjain voi kuitata valmistuneet
tybvaiheet suoraan ERP-jarjestelmaan tai kutsua tydjonot suoraan
tietokannasta. Nain saastytaan manuaaliselta tydvaiheelta ja
poistetaan virheen mahdollisuutta. Moniin erilaisiin tietokantoihin
on mahdollista lukea ja kirjoittaa MotoEasy soluohjaimen ansiosta.
MotoEasy voi toimia myds yhdyskaytavana robotin ja usean eri
valmistajan PLC:n valilla.
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Toimii mm. nailla alustoilla:

Kayttotarkoitukset:

Soveltuu:

Hyddyt:
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Windows 10

Robotin nopea parametrinen ohjelmointi
Jarjestelman ohjaus

Valvonta

loT

Tydjonojen luominen robotille

Liitynta asiakkaan toiminnanohjausjarjestelmaan

.........

Konepalvelujarjestelmat
Pakkausjarjestelmat
Hitsausjarjestelmat

Helppokayttdinen ja visuaalinen kayttolittyma
Nopeampi robotin ohjelmointi, myds offline
Parempi robotin kayttdaste

Mahdollistaa useiden eri oheislaitteiden littamisen
samaan jarjestelmaan ja ohjaukseen

(esim. mittalaitteet)

Helpottaa usean operaattorin toimintaa solussa
(esim vuoronvaihdot)

\oidaan ohjata useampaa solua samasta
soluohjaimesta
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YASKAWA Finland Oy
Puh. 040 3000 600
info.fi@yaskawa.eu.com
www.yaskawa.fi
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